CarPaintVision - Vollautomatische Roboterbahnplanung

CarPaintVision bietet vollintegrierte Roboterkommunikationsprotokolle
fur die wichtigsten Marken der Robotikindustrie. Ebenso werden alle
géngigen industriellen Kommunikationsschnittstellen unterstitzt.

zur vollautomatischen Lackinspektion

Mit dem PAINTSCAN-Sensor werden dann die Roboterbewegungen
zum Scannen der Oberflache vollautomatisch berechnet. Durch die
einfache und schnelle Einrichtung lassen sich auch neue Fahrzeug-

Innovationen fiir die Roboterbasierte Automation

typen integrieren.

Das CarPaintlision-System nutzt integrierte Roboterbahnplanung an-
hand des CAD-Modelles des zu inspizierenden Werksticks.

Automatisierung auf hochstem Niveau Die Vorteile auf einen Blick

ISRA VISION ist seit mehr als 30 Jahren ein fihrender =~ Kunden bevorzugen ISRA aus folgenden Griinden:
Anbieter von hochleistungsféhiger Qualitatsinspektion,

Roboterfiihrung und Fertigungslogistik. . Unsere Entwicklungen sind durchgangig auf die

Anforderungen unserer Kunden ausgerichtet.
Unsere Systeme werden weltweit in vielen verschie-
denen Industrien und Anwendungsbereichen ein-
gesetzt. Dabei ist es unser Ziel, ein lickenlo-
ses Portfolio fiir alle Anforderungen mit Standard-
I6sungen fir die komplette Prozesskette anzubieten. - In unserem Unternehmen endet die Kundenbezie-
hung nicht mit der Auslieferung eines neuen Produk-
tes. Das Customer Support und Service Center mit
Angeboten wie Telefon-Hotline, Tele-Service, Vor-Ort-

- Wir investieren konsequent in unser eigenes Know-
how in allen Kernbereichen der industriellen Bild-
verarbeitung.

CarPaintVision - selbstlernende Fehlererkennung

Selbstlernende Algorithmen sichern und verbessern die Qualitdts-  werden. Eine fortschrittliche Inline-Klassifikationssystematik ist inte-
kontrolle. Die objektive und konsistente Auswertung der Lackober-  griert, um jeden Defekt mit dem PAINTSCAN-Sensor zu identifizieren Service oder Wartung unterstiitzt Sie optimal beim
flachenqualitat erfolgt auf Audit-Niveau und sorgt dafir, dass Feh-  und zu klassifizieren - eine Grundvoraussetzung fur effiziente Pro- Einsatz Ihrer Systeme und Anlagen und hilft die Pro-
lerquellen schnell identifiziert und laufende Prozesse verbessert  zessoptimierung. duktivitat zu steigern.

. An unseren Standorten in Europa, Nord- und Sid-

Tausende erfolgreich installierte Anlagen weltweit be-
statigen ISRAs Erfahrung und technologische Kompe-
tenz auf dem Feld der industriellen Bildverarbeitung.

CarPaintVision
Vollautomatische 100% Optische Inspektion
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CarPaintVision - 3D Machine Vision

Vollautomatische 100 % Optische Inspektion von Lackoberfldchen unter erschwerten Umgebungsbedingungen

Die Anforderungen an die Qualitat der endlackierten Karosserien
hinsichtlich topologischer Fehler kénnen bei den gestiegenen
Fahrzeugvarianten und der Reduzierung der Fertigungszeiten mit
einer manuellen Inspektion nicht mehr objektiv mit dem mensch-
lichen Auge sicher Gberprift werden.

CarPaintVision - mit PAINTSCAN-Sensor

Dank ISRAs innovativer Technologie ermaéglicht der PAINTSCAN-Sen-
sor die zuverlassige Erkennung aller Lackfehler im laufenden Pro-
zess - und das mit einer Genauigkeit von wenigen hundertstel
Millimeter. Vier Roboter mit PAINTSCAN-Sensoren scannen Karos-
serien mit einer Geschwindigkeit von 45 bis 50 Sekunden und er-
kennen zuverldssig praktisch alle Lackfehler. CarPaintlision lasst sich
in alle Lackierprozesse fir eine zuverldssige Kontrolle integrieren.

CarPaintVision - mit Hybrid-Technologie

Zur erstklassigen Erkennung von Lackfehlern jeglicher Art arbeitet
der PAINTSCAN Sensor mit hoch entwickelter Embedded-Technologie
und Préazisionsoptik. Dies ermdglicht die vollautomatische Erkennung
feinster Fehler auf der Lackoberfléache. Fortschrittliche Hybrid-Tech-
nologie kombiniert verschiedene Messmethoden mit High-Speed-
omnidirektionalen LED-Multichannel-Scannern zur Erkennung von
nahezu allen Lackfehlern. Die Fehlererkennungsrate liegt dabei deut-
lich Uber 95%. Fur eine maximale Fehlerkennung werden zusatzlich
alle Punkte auf der gesamten Lackoberfliche mittels Oversampling
mehrfach betrachtet. Durch Einsatz dieser Methode ermdglicht
CarPaintVision mit dem PAINTSCAN-Sensor eine ,On-The-Fly“-Fehlerer-
kennung und Klassifizierung in High-Speed-Geschwindigkeit - dank
fortschrittlicher 3D Machine Vision und LED-Technologie.

Typische Lackfehler

Hinzu kommen h&ufig schwierige Produktionsumgebungen, die
sich zusatzlich negativ auf die Lackqualitdt auswirken. Bereits
kleinste Lackfehler wie Einschliisse, Kratzer, Dellen usw. tragen
zu einer massiven Unzufriedenheit der Kunden bei und flihren
zwangsléaufig zu Reklamationen mit verbundenen Kosten.

Erkennung von Lackfehlern bei einer Fehlererkennungsrate von deutlich tiber 95 %

CarPaintVision - Industrie 4.0 in der Lackiererei

CarPaintVision - Prozessoptimierung durch Prozessauswertung

Als Komplettsystem bietet CarPaintlision Datenverarbeitung in Echtzeit mit
Fehlererkennungsraten deutlich tiber 95%. Uber die bedienerfreund-
liche Software kénnen detaillierte, kundenspezifische Fehlerreports
ausgegeben werden, um Defekte rasch analysieren und auswerten
zu kénnen. Zur Nacharbeit kénnen die Lackfehler im CAD-Modell am
Bildschirm angezeigt oder zur vollautomatischen Steuerung eines
Markierroboters genutzt werden.

CarPaintVision - SPROMI Visualisieren, Organisieren, Optimieren

EPROMI (Enterprise PROduction Management Intelligence) ist eine
Software zur Sammlung und Analyse von Informationen und zur struk-
turierten, leicht verstandlichen Darstellung von Daten.

Anhand der gesammelten Daten werden Optimierungspotenziale sicht-
bar gemacht und Entscheider in der Produktion, im Betrieb und in der
Unternehmenssteuerung bei der ErschlieBung verdeckter Potenziale
unterstitzt. Gewiinschte Informationen werden schnell verkn(pft und
sind fur Analysen leicht verfligbar. EPROMI visualisiert die gewiinsch-
ten Informationen entsprechend den Anforderungen und ermdglicht
die nachhaltige Optimierung und Digitalisierung der Produktion aller
mit dem Inspektionssystem ausgestatteten Produktionslinien.

EPROMI - Heatmap

EPROMI setzt das in den Produktionsdaten schlummernde vielfaltige
nutzbare Potenzial frei. Dadurch wird die Leistung der Produktionslini-
en deutlich erhoht - fir eine starkere Marktposition, hdéhere Kunden-
zufriedenheit und effizienteren Einsatz von Ressourcen. EPROMI liefert
alle Qualitats- und Produktionsdaten auf einen Blick mit anwendungs-
spezifischen ECOCKPITS zur Datenvisualisierung und -analyse. Mit der
Entwicklung neuer Optimierungschancen und einer aufschlussreichen
Ursachenanalyse wiederkehrender Fehlertypen kénnen Ressourcen
noch effizienter eingesetzt und die Einnahmen letzten Endes gestei-
gert werden. EPROMI steht fiir Industrie 4.0 und bietet OPC-UA und
integriertes WLAN.

EPROMI - Produktionszeit 1 Woche
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CarPaintVision - das System fiir perfekte Lackoberflachen

Industrie 4.0 - fur den Einsatz
als Desktop-Anwendung,
webgesttzt und Uber Tablet
und Mobilgerate

Anwenderspezifische Symbole fir erhéhte Nutzerfreundlichkeit

CarPaintVision - Grafische Benutzeroberfliche

Mit der grafischen Benutzeroberflaiche von CarPaintlision kann der
Nutzer eigene Spezifikationen und Symbole definieren. Das an-
wendungsorientierte Konzept unterstitzt die Definition von Klas-
sifizierungsparametern. Auf dem Bildschirm wird angezeigt, wo
sich die Fehler auf der Karosserie befinden. Die verbesserte Be-
nutzeroberflache ist leicht verstandlich aufgebaut und durch die
Touch-Bedienung zudem nutzerfreundlicher. Ein klarer Arbeitsab-
lauf zur schnellen Einrichtung erhéht die Nutzbarkeit erheblich.

Intuitive grafische Benutzeroberflache

CarPaintVision - In jede Produktionslinie integrierbar ,,0n-the-Fly“ oder ,Stop and Go“

CarPaintliision richtet sich nach dem Produktionstakt, die Priifge-
schwindigkeit ist so individuell anpassbar. Robust und vorbe-
reitet flr schwierige Produktionsumgebungen, einschlieBlich
Vibrationen und Beleuchtungsschwankungen, ist CarPaintVision zur
Best Practice-Anwendung in jede Produktionslinie integrierbar.
,On-the-Fly“ oder ,Stop-and-Go“ - Die Hochgeschwindigkeits-
Fehlererkennung und -Fehlerklassifizierung mit hochentwickel-
ter 3D Machine Vision und LED-Technologie ist einfach in jede

Flexibles Gestaltungskonzept - CarPaintVision mit PAINTSCAN-Sensoren

Produktionslinie integrierbar. Die Bildaufnahmen werden auch un-
ter erschwerten Umgebungsbedingungen zuverléssig generiert.
Das skalierbare System eignet sich zur Prifung von stehenden
und bewegten Objekten und kann stationar oder mobil am Ro-
boter montiert werden. Zur Nacharbeit kénnen die Lackfehler im
CAD-Modell am Bildschirm angezeigt oder mit vollautomatischer
Steuerung eines Markierroboters markiert werden.
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3D-Daten-Download-Transfer

Automatische Bahnplanung

Inspektion mit PAINTSCAN Selbstlernende Fehlererkennung

Auswertung fiir Prozessoptimierung
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